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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfika@chnicznej (SST) gs wymagania dotyexe
wykonania i odbioru wykopéw w gruntach nieskalistyg ramach zadania pn. ,Budowa chodnika yguaidrogi
wojewddzkiej nr 442 Wrzmia — Kalisz na odcinku Kaczanowo - Nowa YWka6lewska”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stadokiiment przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét okrdonych w pkt 1.1

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t ziemnych aasinych
z wykopaniem koryta pod warstwy konstrukcyjne namagani drogowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub mngu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetnijap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tag#Z wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowéw.
1.4.3. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza kil m.

1.4.4. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.5. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.6. Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie oké&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.7. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésypotaone w obebie pasa robét drogowych.
1.4.8. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy potazone poza pasem robét drogowych.

1.4.9. Odkfad - miejsce wbudowania lub skladowania (odigmz) gruntébw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budomgsypOw oraz innych prac zwanych z tras
drogowy.

1.4.10. Wskaznik zagszczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okféna wg
wzoru:

I, =P
° pds
gdzie:
L4 - gestas¢ objetosciowa szkieletu zagszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (Myy/m
Pis - Mmaksymalna gptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotimd optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988, stinca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M§im

1.4.11.Wskaznik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw niespoistych, okilena
wg Wzoru:

U = dﬂ
le
gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).

1.4.12. Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okféna wg
wzoru:

l, = E,

0 El

gdzie:

E:1 - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwsameihzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998,

E> - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérmyiocigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998.

1.4.20.Pozostate okienia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.



1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podicu wykopu jest gruntem rodzimym, ktoryedrzie stanowit podize
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjuknawierzchni podatnych i péisztywnych powinien
charakteryzow@ si¢ grupm nosnosci Gi. Gdy podiae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupysmasci,
nalezy podtaze doprowadi do grupy nénosci G; zgodnie z dokumentacja projektpwSST.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
0Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat do robét ziemnych

Wykonawca przygpujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wyké&zaie mazliwoscia

korzystania

Z nas¢pujacego sprgtu do:

— odspajania i wydobywania gruntdw (negzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, akkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grur{gpycharki, zgarniarki, rowniarki, wdzenia do
hydromechanizaciji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, tamociagi itp.),

- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ne” pkt 4.
4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powirtig¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego olgfosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddepteansportu. Wydajrig srodkéw
transportowych powinna by ponadto dostosowana do wydajoio sprztu stosowanego do urabiania
i wbudowania gruntu (materiatu).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogodlne zasady prowadzenia rob4t podano w SST DBNIA00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantoli stateczn& w catym okresie prowadzenia
robét, a naprawa uszkodgzewynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykaph, podcécia lub
innych odsgpstw od dokumentacji projektowej ohza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu przydatrigi do
budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposbiemaliwiajacy ich wymieszanie. Odgtstwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukfagerstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéwimty by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odktad. O ilezynier dopyci czasowe skladowanie odspojonych gruntéw, zyaje
odpowiednio zabezpiec&yprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace za@szczenia i nénosci gruntu

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychotaiemnych powinno spetiiavymagania,
dotyczice minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.



Tablica 1. Minimalne wartxi wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych rob6t miarh

Minimalna wartd¢ |s dla drog

Strefa korpusu kategorii ruchu KR3-KR5

Gorna warstwa o gruléoi 20 cm 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni
robé6t ziemnych 1,00

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyole spelniai wymaganego wskaika
zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogs$ci¢ do wartdci ls, podanych w tablicy
1.

Jezeli wartaici wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ oshgnicte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to najepodpé¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podig
umazliwiajgcego uzyskanie wymaganych wabwskaznika zagszczenia. Maliwe do zastosowaniérodki, o
ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia dmptacji Irkynierowi.

Dodatkowo mana sprawdz nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych nalgtawie
pomiaru wtérnego modutu odksztatceniazgodnie z PN-02205:1998 rysunek 4.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi usfimiaé¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie
trwania robdt ziemnych. Wykonanie wykopoéw powinrasppowa: w kierunku podnoszeniagsniwelety.

W czasie robét ziemnych nale zachowé odpowiedni spadek podiny i nad@& przekrojom
poprzecznym spadki, umliwiajace szybki odptyw wdd z wykopu. O ile w dokumentagjojektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nieing@w by mniejszy ni 4% w przypadku gruntow
spoistych i nie mniejszy ni2% w przypadku gruntdw niespoistych. Naleuwzgkdni¢ ewentualny wplyw
kolejnasci i sposobu odspajania gruntdéw oraz termindw wykeamia innych robot na spetnienie wymaga
dotyczicych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrobét ziemnych.

Zrédta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopow, nate uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe
i gruntowe naley odprowadzi poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.5. Ruch budowlany

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétbaarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robot ziemnych jest mniejsza 0,3 m.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapra s po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych £ czynna¢ budowlan. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie
spowoduj uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni rob6t ziemnych, wynikgych z niedotrzymania podanych paey
warunkéw obcjza Wykonawe rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzengodngci z wymaganiami okgonymi
w dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontsziczegdla uwag; nalezy zwrdck na:
a) spos6b odspajania gruntéw nie pogarsaajch wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét igozakdczeniu,
d) doktadnd¢ wykonania wykopdéw (usytuowanie i wykezenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wge okreslonych w pkcie 5.2.

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledeonaoli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagjrojektowvs.
SzczegOla uwag; nalezy zwrock na:



- whasciwe ugcie i odprowadzenie wdd opadowych,
- whasciwe ugcie i odprowadzenie wysiéw wodnych.

6.2.2.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeidali.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Pomiar szerokai dna Pomiar tang, szablonem, fgto diuggci 3 m i poziomig lub niwelatorem, W
2 | Pomiar rzdnych powierzchni|odstpach co 200 m na prostych, w punktach gtéwnych hadai100 m na
3 | Pomiar pochylenia skarp tukach o R= 100 m co 50 m na tukach 0€R100 m oraz w miejscach, ktdre
budz watpliwosci
4 | Pomiar réwnéci
5 | Pomiar spadku podinego Pomiar niwelatorem gdnych w odsfpach co 200 m oraz w punktach
watpliwych
6 | Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazonej warstwy lecz nie
rzadziej ni w trzech punktach na 100 mwarstwy

6.2.3.Szerokd¢ koryta

Szerokd¢ koryta nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o vécej niz £ 10 cm.
6.2.4.Szerokd¢ dna rowow

Szeroké¢ dna rowdw nie mze r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
6.2.5.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne koryta nie magrézni¢ sie od rzdnych projektowanych o weej niz -3 cm lub +1 cm.
6.2.6.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego o ¢aj niz 10% wartdci
pochylenia wyraonego tangensenmta.

6.2.7.R6wnai¢ dna koryta

Nieréwnaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone ftmetrovs, nie mog przekraczéa 3 cm.
6.2.8.R6wnai¢ skarp

Nieréwndgci skarp, mierzone tat3-metrovs, nie mog przekraczé+ 10 cm.

6.2.9.Spadek podtny

Spadek podtny powierzchni koryta lub dna rowu, sprawdzony prpemiar niwelatorem ezinych
wysokaciowych, nie mae dawé réznic, w stosunku do ednych projektowanych, wkszych n -3 cm lub +1
cm.

6.2.10.Zag:szczenie gruntu

Wskaznik zagszczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-1 powinien dygodny z zatponym
dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gauntdla ktérych nie mma okréli¢ wskanika zagszczenia
nalezy okresli¢ wskanik odksztalceniag) zgodnie z normPN-S-02205:1998.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Woszystkie roboty, ktére wykazujwicksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawma jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier maze uzng wad: za nie majca zasadniczego wptywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres Ikeoi& potrcen za obnkomg jakasé.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0MANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovg jest n¥ (metr szécienny) wykonanego wykopu.



8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje ¢siza wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

9.

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 iwykopow w gruntach nieskalistych obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wyladunek,

odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

zag:szczenie powierzchni wykopu,

przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj,

rozplantowanie urobku na odktadzie,

rekultywacg; terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Grunty budowlane. Gleaia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

Grunty budowlane. Badania praivektow

Grunty budowlane. Oznaczaniddayosci biernej

Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

Drogi samochodowe. Oznaczenie fvska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczenie #uoddksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie plyt

Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

Wykonanie i odbidr rob6t ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986
2. PN-B-04481:1988
3. PN-B-04493:1960
4. PN-S-02205:1998
5. BN-64/8931-01

6. BN-64/8931-02

7. BN-77/8931-12
10.2. Inne dokumenty
8.

9.

Instrukcja bad& podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr¥¢awa 1998.
10. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.



