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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbdtowej specyfikaahtécznej (SST)gwymagania dotyee wykona-
nia i odbioru robot zwizanych z rozbiérkelementow drég i ogrodaev ramach zadania pn. ,Budowa chodnika
w ciggu drogi wojewddzkiej nr 442 Wrzeia — Kalisz na odcinku Kaczanowo - Nowa YWkadlewska”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stamimkument przetargowy i kontraktowy przy zleca-
niu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zaanych z rozbidrk na-
wierzchni z tlucznia kamiennego grub. 15 cm i 2Q betonowej kostki brukowej grub. 8 cm, ptyt betayah
35x35x5 cm i z ptyt drogowych betonowych grub. 12, ®brzey betonowych, barier stalowych, przepustow
rurowych oraz eiciem nawierzchni bitumicznej nagi 6-10.

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Ogo6Ine wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do rozbiérki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiork elementow drog, ogrodae przepustéw mze by wykorzy-
stany sprzt podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- tadowarki,
samochody ezarowe,
mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiérki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-MO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbidérkowych

Roboty rozbiérkowe elementdéw drég i ogrodlzsbejmuj usunécie z terenu budowy wszystkich elemen-
téw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumenjagmjojektovg, SST lub wskazanych przezzimiera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentasjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, gnier
moze polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentaciji, w ktérej zostanie ékmey przewidziany odzysk
materiatow.
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Roboty rozbiérkowe mma wykonyw@ mechanicznie lubecznie w sposéb okény w SST lub przez

Inzyniera.

W przypadku robét rozbiérkowych przepustu ngldokond:

— odkopania przepustu,

— rozbicia elementdw, ktérych nie przewiduje sdzyskd, w sposob gczny lub mechaniczny z ew. przeci
ciem petow zbrojeniowych i ich odgtiem,

— demontau prefabrykowanych elementéw przepustéw z uprzediayszczeniem spoin i €ciowym usu-
nicciu taw, wzgédnie ostranego rozebrania konstrukcji kamiennych, ceglanktihkierowych itp. przy za-
lozeniu ponownego ich wykorzystania,

— oczyszczenia rozebranych elementdéw, przewidziadgchowtérnego tycia (z zaprawy, kawatkow betonu,
izolacji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdérnego wykorzystania powinny dyisuwane bez powodowania
zbednych uszkodze

O ile uzyskane elementy nie stajc wiasnacia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okre-
$lone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST st§ wtasngcia Wykonawcy, naley usuraé z terenu budo-
wy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw doggodz@ znajdujce s w miejscach, gdzie zgodnie

z dokumentag@j projektovwg beds wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo zabezpieczone.

W szczegélnéci nalezy zapobiec gromadzeniwesiv nich wody opadowe).

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopdéw drogowych nalewypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacgajgo terenu i zagcic.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie kompldtavykonanych rob6t rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementdéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypetnigjego ewentualne doty po usettyich elementach drég i ogrodzpowinno
spetnid odpowiednie wymagania okfene w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy rob6t zwhzanych z rozbiérk elementéw drég i ogrodagest:
dla cicia nawierzchni, obrzs i barier - m (metr),
dla nawierzchni i podbudowy - m2 (metr kwadratowy),
dla przepustow i ich elementéw

a) betonowych, kamiennych, ceglanych®(metr szécienny),

b) prefabrykowanych betonowyctelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbiorki obrzey:
- odkopanie krawznikow, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i taw,

— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,
- wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;



b) dla rozbiérki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbioérkbzaniem na poboczu,
zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

— wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;

¢) dla ckcia warstw nawierzchni:

— wyznaczenie miejscagdia hawierzchni,

— ciecie nawierzchni,

— wyréwnanie krawdzi nawierzchni jezdni,

- uporzdkowanie terenu,

d) dla rozbiorki barier:

- demonta elementéw bariery,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

- zasypanie dotéw po stupkach wraz zgagzeniem do uzyskania#sl,00 wg BN-77/8931-12,
zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki,

- uporzdkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiorki przepustu:

— odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umatite,

— ew. ustawienie rusztowd ich p&niejsze rozebranie,

— rozebranie elementdéw przepustu,

— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatéw,

- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbioérki,

- zasypanie dotéw (wykopéw) gruntem z gzsgczeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12,
- uporzdkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. BN-77/893:-12 Oznaczenie wskaika zagszczenia grunt



